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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D - 01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG I ULIC

1. WSTEP
1.1.Przedmiot

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych (zwanej dalej
Specyfikacja Techniczna - ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z rozbiérka
elementow drog w ramach rozbudowy i przebudowy oczyszczalni §ciekow w Chelmnie.

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robdt na drogach.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z rozbiérka:
— kraweznikéw betonowych,
— lawy betonowej pod krawezniki,
— wywiezienie gruzu i materiatéw z rozbiorek.
- materialy rozbiérkowe po przejrzeniu i posortowaniu Wykonawca winien odtransportowac na skladowiska

przy zachowaniu przepisOw odno$nie ochrony srodowiska i ustawy z dnia 27.04.2001 r. o odpadach (tekst
jednolity DZ.U.nr39 poz.251 z 2007 r.).

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

2. MATERIALY

Nie dotyczy.
3.SPRZET

Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbiérka moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny
zaakceptowany przez Inzyniera:
— zrywarka do nawierzchni,
— miloty pneumatyczne,
— tadowarki,
— samochody ci¢zarowe.

4. TRANSPORT

Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty rozbiérkowe elementéw drég obejmuja usunigcie z terenu budowy zgodnie z dokumentacja
projektowa , SST lub wskazanych przez Inzyniera/ Kierownika projektu..

Roboty rozbiérkowe mozna wykona¢ mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w SST lub przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg si¢ wtasno$cia Wykonawcy , powinien on przewiez¢ je
na miejsce okre§lone w SST lub wskazane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Elementy i materiaty , ktére zgodnie z SST stajg si¢ wlasno§cia Wykonawcy , powinny by¢ usunigte z
terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw drég i przepustdw , znajdujace si¢ w miejscach ,
gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa bgda wykonywane wykopy drogowe powinny by¢ tymczasowo
zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

Doty w miejscach , gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopéw drogowych nalezy wypetic¢
warstwami , odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zage$ci¢ do wymaganego wskaznika
zageszczenia W, = 1,00 w obrebie jezdni i minimum W, = 0,97 w pozostalej czgséci korpusu drogowego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jako$ci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych rob6t rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.
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Wskaznik zagegszczenia gruntu wypelniajacego ewentualne doty po usunigtych elementach nawierzchni,
powinien by¢ wigkszy, réwny 1,0.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi sa:
— kraweznikéw betonowych — m,
- wywiezienie gruzu i materialéw z rozbiérek wywiezienie gruzu i materiatéw z rozbiérek — m’.

Obmiar nie powinien obejmowaé jakichkolwiek robodt, niewskazanych w dokumentacji projektowej, z
wyjatkiem zaakceptowanych na piSmie przez Inzyniera. Dodatkowe roboty wykonane bez pisemnego
upowaznienia Inzyniera, nie mogg stanowi ¢ podstaw roszczen o dodatkowa zaptate.

W przypadku wystgpienia dodatkowych robot rozbiérkowych, nieujetych w kontrakcie, nalezy
wystapi¢ do Inzyniera z wnioskiem o ich akceptacj¢. Akceptacje nalezy uzyska¢ przed rozpoczeciem ich
wykonania.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi podlegaja wykonane rozbiérki elementéw ulic. Roboty rozbiérkowe uznaje si¢ za wykonane
zgodnie z dokumentacja projektowa, jesli zostaty spelnione wymagania okre§lone w punkcie 5 i 6 niniejszej
specyfikacji.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Cena wykonania rob6t obejmuje:
- wyznaczenie miejsc, powierzchni, odcinkéw rozbiorek,
- rozebranie poszczegélnych asortymentow,
- zatadunek i odtransportowanie materialdéw rozbiérkowych,
- zatadunek i odtransportowanie materiatéw przeznaczonych do utylizacji,
- koszt zagospodarowania odpadéw zgodnie z ustawg z dnia 27.04.2001 r. o odpadach (tekst jednolity Dz. U.
Nr 39 poz. 251 22007 r.),
- uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot,
- inne niezbedne czynnosci bezposrednio zwigzane z rozbiérkami elementéw drég i ulic.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r w sprawie szczegdtowych warunkéw technicznych
dla znakéw i sygnaléw Swietlnych oraz urzadzen bezpieczefstwa ruchu i warunkéw ich umieszczania na
drogach (Dz.U. nr 220 z 2003 roku poz. 2181) - zat. nr 4.

Dz.U. Nr 62 z dnia 20.06.2001. Ustawa 628 z 27.04.2001 ,,0 odpadach”.
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