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D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji techniczne] (S8T) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej
punktéw wysokosciowych przy Remont nawierzehni ul. tunawskiej w Chelmnis
1,2. Zakres stosowania 55T

Szezegotowa specyfikacja techniczna (S5T) stanowi dekument przetargowy i
kantraktowy przy zlecaniu i realizacii robdt wymienionych w pkt. 1.1,
1.3. Zakres robdt objetych 55T

Ustalernia zawarte w ainiejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzZenia robot
zwiazanych z wszystkimi czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu cdbworzenie w
terenie przebiequ trasy drogowej { jezdni, wlicy ) na diugosci 0,12 km .

1.3.1, Odtworzenie trasy i punktéw wysokoesciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych 2z odbworzeniem trasy | punktow

wysokosciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyinego | wysokosciowege punktdw gldwnych osi trasy |
punktéw wysokosciowych,

b} uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi)

c) wyznaczenie dodatkowych punktdw wysokosciowych (reperdw roboczych),

d} wyznaczenie przekrojdw poprzecznych

e) zastabilizowanie punktdw w sposdh trwaby, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w spesdb utatwiajacy odszukanie i ewentualne cdtworzenie.

1.4, Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty glawne trasy - punkity zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz

poczatkowy | kohcowy punkt trasy.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykanawea robdt jest adpowiedzialny za jakosé wykonanych robdt oraz ich zgodnosc
z projektem wykonawczymt . S5T oraz poleceniami Inzyniera.
2. MATERIALY
2.1, Ogblne wymagania dotyczace materiatow

Do utrwalenia punktdw ghdwnych trasy nalezy stosowad pale drewniane 2 gwokdziemn
iub pretem stalowym , slupki betanowe albo rury metalowe o diugescl ckoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedzitwie punlbtow
zatamania trasy, powinny mief srednice od 0,15 do 0,20 m i dlugosc od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalery stosowad paliki drewniane srednicy od
0,05 do 0,08 m i dhugodci okote 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejace]
nawierzchni bolce stalowe éredeicy 5 mm i dugosci od 0,04 do 0,05 m.

JSwiadki” powinny mie¢ diugosc okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punkiow wysokosciowych Wykonawca winien

stosowad nastepujacego sprzetu pomiarowego @

tegdolity lub tachimetry,

niwelatory,

dalmierze,

tyczki,

faty,
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tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych
powinien gwarantowar uzyskanie wymaganegj dekladnosci pomiaru,

4, TRANSPORT
4.1. Transport sprzetu i materiatow

Sprzet i materisty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowalnymi srodkami
transportu.

5. WYKOMNANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byd wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami
GUGIK {od 1 dao 7).

Przed przystapieniem do robot Wykenawca powinien przejacd od Zamawiajacego dane
rawierajace lokalizacje i wspdtrzedne punktdw gléwnych trasy oraz reperdw.

W ooparciu 0 materialy dostarczone przez Zamawiajjcegqo, Wykonawca powinien
przeprowadzic obliczenia | pomiary geodezyjne niezbedne do szczegélowego wytyczenia
robét,

Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

wykonaweca powinien natychmiast poinformewac inzyniera o wszelkich bledach
wykrytych w wytyczeniu punktow giownych trasy | (lub) reperdw roboczych. Bledy te
powinny by usuniete na koszt Zamawiajacego.

Wazystkie roboty, ktdre bazuja na pomiarach Wykenawcy, nie moga byt rozpoczete
przed zaakceptowaniem wynikow pomiardw przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego
zostany zniszezone przez  Wykonawcg Swiadomie lub  wskutek zaniedbania, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostana one odtworzone na
koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowe] realizacii robot
nalezg do obowlgzkdw Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw giéwnych osi trasy i punktow
wysakosciowych

Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze)
wzdtuz osi trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekde inzynierskim.

Maksymalna odlegrosé miedzy reperami roboczymi wzdiu2 trasy drogowej w terenie
plaskim powinna wynasic 500 metrow, natormiast w terenie falistym i gérskim powinna byc
odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego kanfiguradiji.

Repery robocze nalezy zatozyt poza granicami robdt zwiazanych z wykonaniem trasy
dragowej | obiektdw towarzyszacych. Jako repery rohocze mozna wykorzystad punkty state
na stabilnych, istnieigeych budowlach wedhuz trasy drogowej. O ile brak takich punktdw,
repary robocze nalezy zalozyd w postaci stupkow betonowych [ub grubych ksztattownikdw
stalowych, osadzanych w gruncie w sposob wykiuczajacy osiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych nalezy okreslad z taka dokfadnoscia, aby Sredni btad
niwelacii po wyrdwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacie podwojng w
nawigzaniu do reperow panstwowych.

Repery robocze pawinny bye wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace
wyrazne i jednoznaczne okredlenie nazwy reperu i jego rzednej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kentrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosc prac pamiarowych zwinzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzic wedlug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4,
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. 0g6lne zasady obmiaru robdt
Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odbworzonej trasy w terenie.

8, ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robat

Odbigr robdt zwiazanyeh z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie
szkicdw i dziennikdw pomiardw geodezyinych lub protekodt z kontroli gecdezyjnej, Ktore
Wykonawca przedidada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawceg 2a
jednostke obrmiarowa ustalona dla danej pozych kesztorysu. Cena jednostkowa lub kwota
ryczaltowa pozycii koszterysowej bedzie uwzgledniac wszystkie czynnasc 1 wymagania
skiadajace sie na jei wykonanie, okreslone dla tej robety w S5T i w dokumentac
projektowe].
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét beda obejmawat
- robocizne bezpodrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
- wartosc zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu,
- wartosc pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kesztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyiny i ryzyko
« podatki obliczone zgodnie z obowigzujgoymi przepisami,
3.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania robot obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktdw gidwnych o0si trasy i punkiow wysokosciowych,
~ Uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dedatkowych punktow wysokosciowych,
— wyznaczenie przekrojow  poprzecznych z  ewentualnym wytyczeniern dodatkowych
przekrojaw,
- zastabilizowanie punktow w sposob  trwaty, ochrona 1ch przed zniszzeniem i
oznakowanie utatwiajace odszukanie | ewentualne odtwarzenie.
Do cen jednostkowych nie nalezy wiiczac podatku VAT,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcia techniczna 0-1. Ogadlne zasady wykonywania prac geodezyinych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gldwny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979,

. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna asnowa pozioma, GUGIK 1978,

. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geadezyjna, GUGIK 1983,

. Instrukcia techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne | wysokosciowe, GUGIK 1979,

. Wytyezne techniczne G-3.2. Porniary realizacyjne, GUGIK 1583,

C Wivtyerne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

e AT R S
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D-01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

i, WSTEP
1.1. Przedmiot §5T

Przedmiotemn niniejszej szczegGlowe] specyfikacii techniczne] { S5T } 54 wymagania
dotyczace wykonania i odbloru robot zwiazanych z rozbiérka elementow drég na zadaniu
Remont nawierzchni ul, tunawskiej w Chetmnie .
Zakres stosowania S§7

Szczegolowa  specyfikacga techniczna { S5T ) stanowi dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu | realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1,

1.3. Zakres robot objetych 55T
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotycza rasad prowadzenia robgt zwigzanych

z rozbidrky :

- sfrezowanie nawierzchni asfalto - betonowei na érednig gar. 3cm - 1540 m?

- wywoz gruzu z razhiérki - 46,2 m?

1.4. Okreslenia podstawowe

- podbudowa - delna czesc nawierzchni , stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podinze |

- nawierzechnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rezkliadania
obciazen od ruchu na pedioZze gruntowe | zapewniajacych degedne warunki dla ruchu |

- Ingvnier - opsoba wymieniona w danych kontraktowych ( wyznaczona przez
Zamawiajacege , o Kkidrel wyznaczeniu  poinformowany  jest Wykonawca )

adpowiedzialna za nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem ,

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robat
Wykonawca jest odpowiedzialny za jokosc stosowanych materiatéw i wykonywanych
robét , oraz za ich zgodnose z dokumentacia projektows , 55T i zaleceniami InZyniera .

2. MATERIALY
2.1. 0gdlne wymagania dotyczace materialow
MNie wystepujg .

3. SPRZET
3.1. 0Ogdine wymagania dotyczace sprzgtu

Wykonawca jest zobawiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu |, Xtdry nie spowoduje
nickarzystnego wphywu na jakosdc wykenywanych robét . Sprzet powinien by vzgodniony i
zaakceptowany przez Inzynicra .
3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykanania robdt zwigzanych 7 rozbiérka elementdw drog . okreslonych w pkt. 1.1,
moze byc wykorzystany sprzet pedany penizej , lub inny zaakceptowany przez Inzyniera @
- ladowarki
- samochody clezarowe
- zrywarki
- frezarki nawierzchni
- koparki
4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca iest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkdw transportu , kbdre
nie wphyna niekorzystnie ne jakos¢ wykonywanych robst i wiadciwoesc przewoizonych
materiatow . Przy ruchu na drogach publicznyceh pojazdy beds spetniaé wymagania
dotyczace przepistw ruchu dregowege w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na of i
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inhych parametrdw technicznych . Wykonawca bedzie usuwacd na biezgco , na wlasny koszt
, wszelkie zanieczyszezenia , uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4.2. Transport materialéw z rozbibrki
Materiat z razbidrki mozna przewozi¢ dowolnym Sredkiem transpartu .
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. ©Ogdlne zasady wykonania robdt
Wykanawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy graz
za jakost wykonywanych robét , za ich zgodnesC z dokumentacjy projektows
wymaganiami 55T ( szczegdtowa specyfikacja techniczna ], PZ] [ program zapewnienia
jakosci ) oraz poleceniami Inzyniera .
5.2. Wykonanie rehot rozbidrkowych
Roboty rozhidrkows elementéw drég obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich
elementdw wymienionych w pkt. 1.3 , zgodnie z dokumentaciy projektowa |, 55T lub
wskazaniami Inzyniera .
leieli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacii inwentaryzacyjnej lub/fi
rozhidrkowej , Inzynier mofe polecié Wykonawcy sporzadzenie takie] dokumentacii , w
ktdrei zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatéw
Rohoty rozbidrkowe mozna wykonywac mechanicznis Jub recznie | w sposab okresiony w
SST lub przez InZyniera .
Wszystkio elementy mozliwe do powtdrnege wykorzystania powinny byé usuwane bez
powodowania zhednyeh uszkadzen i przewiezione na miejsce wskazane przez Inzvniera .

6. KONTROLA JAKO$CI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawea jest zobowigzany epracowal i przedstawic do akcsptacii Inzyniera PZ] (
program zapewnienia jakosc ) . W programie zapewnienia jakodci Wykonawca powinien
okredlié , zamiarzony spesob wykenywania robot , moziiwosci techniczne , kadrowe i plan
organizacii robdt gwarantujgcy wykonanie robdt zgodnie z dokumentacig projektowy , 55T
Orag W Czasie umaownym .
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbidrkowych

Kontrola jakosci robot rozbidrkowych polega na wizualnej ocenie kompletnosci
wykonanych robét oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do
powtdrnego wykorzystania .

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robdt
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarewa robdt zwiazanych z rozbitrka slementow drog jest
- dlagruzu - m’
- dla nawierzchni — m?
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Odbidr czesciowy robot
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilasci | jakoscl wykonanych robdt rozbitrkowych |
Odbioru robét dokonuje Inzynier projektu .

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Podstawa platnoscl jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarows . ustalona dla danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota
ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniat wszystkie czynnodd , wymagania i
badania skiadajace sie na jej wykonanie , okresdlone dla tej reboty w S5T i dokumentacji
projektowe] . Ceny jednastkowe lub kwoty ryczattowe robdt bedg obejmowac :

robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami
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- warkdsc zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu , magazynowania., ewentualnych
ubytkaw | transportu na teren budowy

- wartase pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi Kosztami

- koszty posrednie , zysk kalkulacyjny i ryzyko

- padatkt obliczone zgodnie z obowigzojacymi przepisarmi

Do cen jednostkowych nie nalezy wliczac podatku VAT

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robot obejmuje

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbidrki

- pznakowanie miejsca robdt

- clecie pila nawierzchni bitumicznej

- rozkucie i zerwanie nawierzchni

- przesortowanie materiaiu uzyskanego z rtozbidrki wo celu wydzielznia materiatu do
ponownego ulzycia

- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki na skladowisko zaakceptowane przez
Inzyniera
wyrgwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozhiteki

10.PRZEPISY ZWIAZANE

- Instrukcja oznakowania robot prowadzanych w pasie drogowym .
- Zatacznik nr 1 do Zarzadzeniz Ministra Transpertu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw
wewnetrznych nr 184 z dnia 6.06.19%9r,

1. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
nasigkliwmosci

2. PN-B-06714-19 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczania
mrozoodpornosci meteds bezposrednig,

3. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne, Badania. Oznaczanie
zawartosci zanieczyszezen organicznych

4,  PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne, Badania. Oznaczanie
Scieralitoscl w bebnie Los Angeles

5. PN-B-11112 Kruszywo mineralne, Kruszyweo famane do
nawierzchni drogowych
6.  PN-5-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i

nawierzchnia z tlecznia kamiennego

7. BMN-84/8931-02 Dreagi samochadowe. Oznaczania moduty
odksztalcenia nawierzchni padatnych i podioza
przez obcigzenie phyta

8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe, Pamiar réwnosa
nawierzchni plarografem i tata.
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D-04.03.01

OCZYSZCZENIE 1 SKROPIENIE
WARSTW KONSTRUKCYINYCH

1.WSTEP
1.1, Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej szczegdtowe) specyfikacji techniczng] (S5T) sq wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét zwiazanych z oczyszczeniend i skropieniem warstw
konstrukcyinych nawierzchni na zadaniu Remont nawierzchni ul, Lunawskiej w
Chetmnie .1.2. Zakres stosowania 55T

Szezegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujaca podstawe przy
zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1,
1.3. Zakres robot ohigtych 85T

Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacii dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych 'z oczyszczeniem 1 skropieniem warst konstrukoyjnych przed utozeniem
nastepnej warstwy nawierzchni | obejmuje ;
- oc_‘z‘yszczenie nawierzchni Tstniejacei i skropienie emulsjg asfattows 0,4 kg/m? - 1540

m

- pezyszczenie warstwy wiazacej i skrapienie emulsia asfaltowa 0.3 kg;’m"" - 1540 m?

1.4 Ogdine wymagania dotyczace robét
Wykonawca robdt odpowiedzialny jest za jakost wykonanych robdt oraz ich zgodnosd
z projektem wykonawczym, SST oraz paleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1.Rodzaje materialéw do wykonania skropienia
Materiatami stosawanymi przy skropieniu warstw konstrukcyinych nawierzchni sa:
a} do skrapienia podbudowy nicasfaltowe]!
- kationowe emulsje Sredniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
— uplynnione asfalty srednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];
b} do skropienia pedbuddw asfaltowych i warstw z mieszanek mineralng-asfaltowych:
- kationowe emulsje szybkorozpadows wg WT.EmA-1994 (5],
uptynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-C-96173 [(3);
asfalty drogowe B 200 lub D 300 wg PN-C-96170 [2], za zgoda InZyniera.
2.3. Wymagania dla materialow
Wymagania dla kationowej emuisji asfaltowej pedano w EmA-94 [5].
Wymagania dia asfaltéw drogowych pedane w FN-C-96170 [2].
2.4, Zuzycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne zuzycie lepiszoey do skropienia warstw konstrukeyjnych nawierzchni
podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne zuzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzehni

[Lp. Rodzaj lepiszcza l Zuzyrie (kg/m’)
Emulsia asfaltowa kationowa od 0,3 do 2
2 | Asfalt drogowy D 200, D 300 . ad 0,3 do 0,6

Doktadne zuzycie lepiszczy powinno by¢ ustalone w zaleznosci od rodzaju warstwy i
stanu jej pawierzchni i zaakceptowane przez InZyniera.
2.5. Skiadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mogq powodowac utraty cech lepiszcza i cbnizenia jego
jakosci.

Lepiszcze nalezy przechowywac w zbiornikach stalowych wyposazonych w urzadzenia
grzewcze | zabezpleczonych przed dostepem wody | zanieczyszczeniem. Dopuszcza sig
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magazynowanie lepiszczy w zbiornikach murowanych, betonowwych lub zelbetowych przy
spetnieniu tych samych warunkow, jakie podano dla zbiornikdw stalowych.

Emulsie mozna magazynowad w opakowaniach Etransportowych lub stacionarnych
zhiornikach pionowych z nalewaniem od dna.

Mie nalezy stosowac zhiornika walcowego lezacego, 7e wzgledu na twarzenie sie na
duzej powierzchni deczy kozucha™ asfaltowego zatykajacegoe pozniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej naleky przestrzegacd zasad ustalonych priez
producenta.

3. SPRZET
3.1, Sprzet do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonaweca przystepujacy do oczyszozania warstw nawierzchni, powinien wykazac
sie mozliwoscia korzystania z nastepujicego sprzetu:
- szezotek mechanicznyeh,

zateca sie uzycie urzgdzen dwuszezotkowych, Pierwsza ze szezotek powinna byd
wykonana z twardych elementdw ceyszezacych i stuzyd de zdrapywania oraz usuwania
zanieczyszezen przylegajacych do ceyszczone] warstwy. Druga szozotka powinna posiadad
migkkie elemenly ceyszczace |0osluiydé do zamiatania. Zaleca sie uUZywanie szcrzotek
wyposazonych w urzadzenia odpylajace,

- sprazarek,
rhiornikow z woda,
szczotek recznych.
3.2, Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni
Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywac skrapiarke lepiszcza. Skrapiarka
powinna byd wyposazona w urzadzenia pomiarowa-kontrolne pozwalajace na sprawdzanie |
regufowanie nastepujacych parametrow:
temperatury rozkiadanego lepiszeza,

~ gisnienia lepiszcza w kolektorze,

- obrotow pompy dozujacej lepiszcze,

- predkosci poruszania sie skrapiarki,

- wysokesci | diugodcl kolektora do rozkladania lepiszcza,
dezatora lepiszcza.

Zhiprmik na lepiszcze skrapiarki powinien by¢ izolowany termicznie tak, aby bylo
maozliwe zachowanie stalej temperatury lepiszcza,

Wykonawca powinien posiadaé aktuaine swiadectwo cechowania skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapewnic rozkladanie lepiszcza z tolerancia & 10% od ilodci
zaloZzone].

4, TRANSPORT
4.1. Transport lepiszczy

Asfalty moga byd transportowane w cysternach kolejowych lub samochodowyeh,
posiadajacych izolacje termiczng, zaapatrzonych w urzadzenia grzewcze, Zawary spustowe |
zabezpieczonych przed dostepem wady.

Emulsja moze by transportowana w cysternach, autocysternach, skrapiarkach,
beczkach | innych cpakowaniach pod warunkiem, ze nie bedg korodowaty pod wphywem
emulsii i nie beda powodowaly jej rozpadu. Cysterny przeznaczone do przewozu emulsji
powinny by przedzielone przegrodami, dzielgeymi je na komory o pojemnesc nie wiekszej
niz 1 m?, a kazda przegroda powinna miec wykroje w dnie umozliwiajace przephyw emulsji.
Cysterny, pajemniki i zbiorniki przeznaczone do transportu lub skiadowania emulsji powinny
by czyste | nie powinny zawierac resztek innych lepiszezy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszozenie warstw nawierzchni polega na usunieciu luZnega materiatu, brudy,
blota i kurzu przy uzyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wody pod cisnieniem.
W miejscach trudno dostepnych malery uzywad szezotek recznych. W orazie potrzeby, na
terenach  niezabudowanych, bezposrednio przed skropieniem  warstwa powinna  byc
aCzysSzZoZona Z KUrzu przy uzyciu sprezonego powietrza,
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5.2. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinna byc oczyszczona.

Jezeli do czyszozenia warstwy byla uZzywana woda, to skropienie lepiszczem moze
nastapic dopiero po wyschnieciu warstwy, z wyjatkiern rastosowania emulsji, przy ktérych
nawierzchnia moze byt wilgotna.

Skropienie warstwy moze rozpoczal sie po  akceptacii przez Inzyniera  jej
oczyszezenia.

Warstwa nawierzchni powinna by¢ skrapiana lepiszczem przy uzyciu skrapiarek, a w
miejscach trudno dostepnych recznie {za pomoca weza z dysza rozpryskowa).

Temperatury lepiszezy powinny miescic sig w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. E;Rodzaj lepiszcza Temperatury (°C)

1 | Emulsia asfaltowa kationowa ad 20 do 40 &

2 | Asfalt drogowy D 200 ad 140 do 150 :
3 | Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140 i

*) W razie potrzeby emulsjie nalezy ogrzac do temperatury zapewniajacel wymagang
lepkosd.

lezeli do skropienia zostata uzyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinna
by¢ pozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na czas niezbedny dla umeiliwienia penetracii
lepiszcza w warstwe | odparowania wody z emulsii. W zaleznosch od redzaju uzytej emulsji
czas ten wynosi od 1 gedz. do 24 godzin.

Przed ulozeniemn warstwy z mieszanki mineraino-biturmiczne] Wykonawca powinien
zabezpieczyd skropiong warstwe nawierzechni przed uszkodzeniem dopuszezajac tylko
niezbedny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Badania przed prrzystapieniem do robot

Przed przystapieniern do robSt Wykonawca powinien  przeprowadzic  pribne
skropienie warstwy w celu okreslenia optymalnych parametraw pracy skrapiarki i okreslenia
wymagane] floscl lepiszcza w zaleznosci od rodzaju | stanu warstwy przewidzianej do
skropienia.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Badania lepiszczy

QOcena lepiszczy powinna byc oparta na atestach producenta z tym, ze Wykonawca
powinien kentrolowad dla kazdej dostawy wilasciwosc lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. Wiasciwodc lepiszczy kontrolowane w czasie rabot

.—l: ) 5;-;20(12‘1' [ Twontrolowane .l Badanie
] 2L RIEREE | witasciwosc wediig normy
1 "Emlsja asfattown | lepkose 'ErmA-94 [5] !
g aloEhwa penetracja PN-C:D4134 {1] !
I

[Asfait drogowy !

6.2.2. Sprawdzenie jednorodnesci skraopienia | zuzycia lepiszcza

Malezy przeprowadzi¢ kontrole ilosci rozkiadanego lepiszcza wedlug metody podanej
w opracowaniu ,Powierzchniowe Utrwalenia. Oznaczanie ilosci rozkladanego lepiszeza i
kruszywa" [4].

7.0BMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa
lednostka obmiarowa jest:
- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
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- m? (metr kwadratowy) powierzehni skropiona.

8. ODBIGR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowy, 55T i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary | badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt. b daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki cbmiarowej
Cena 1 m* oczyszczenia warstw konstrukcyinych ebeimuje:
mechaniczne oczyszczenic kazdej nize] potozong] warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z
ewentualnym polewaniem wodg lub uzyciem sprezenego powietrza,
- reczne odspojenie stwardniatych zanieczyszozen.
Cena 1 m* skropienia warstw Konstrukcyjnych obejmuje:
dostarczenie lepiszeza i napetnienie nim skrapiarek,
podgrzanie lepiszcza do wymagane] temperatury,
skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
przeprowadzenie pomiardw i badan laberatoryinych wymaganych w specyfikec]i
technricznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PM-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetracii asfaltow
2. PN-C-98170 Przetwory naftowe, Asfalty drogowe
3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do

nawierzchni drogowych

10.2. Inne dokumenty
1., Powierzchniowe utrwalenia, Oznaczanie losc rozkiadanego lepiszeza i
kruszywa“, Zalecona przez GDDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-
551/5/92 z dnia 1992-02-03.
11. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-94. [BDIM - 1994 1.
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D-05.03.05
NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot S5T

Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacji technicznej (S55T) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbiory robot zwigzanych z wykonywaniem warstw konstrukcji
nawisrzchni z betonu asfaltowego na zadaniv Remont nawierzchni ul. tunawskie] w
Chelmnie
1.2, Zakres stosowania 55T

Szezegotowa  specyfikacja techniczna (SST) stanowi  cbowigzujacy dokument
preetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacii robdt okrestanych w pkt. 1.1,
1.3. Zakres robdt objetych 55T

Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacii dotycza zasad prowadzenia robdt
Zwigzanych z wykanywaniem :
- warstwy wiazace] 0/16 mem gr, 4 cm weiloSc - 1540 m?
- warstwy scierainej 0/12,5 mm gr. 3 ¢m w ilosci - 1540 m?
7 beronu asfaltowego wg PMN-5-96025:2000 [10].

Nawigrzchnie z betonu asfaltoweqgo mozna wykonywad dla drdg o kategorii ruchu od
KR1 do KR6 wg ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzehni podatnych i pétsztywnych”,
IBDiM - 1997 [12] wg ponizszego zestawienia:

éKIasyﬁkacja drog wg kategorii ruchu

i liczba osi uot:;kiczeni'owycﬁ

: kateg?rié_r_g_?f{__"__ 100 kN,‘pasldohE_"_“_"_____. -

KRl =32
K2 od 13 do 70

KR3 od 71 da 335

KR4 od 336 do 10030

KRS od 1001 do 2000 —
KRG > 2000 i

1.4, Okreslenia podstawowe
1.4.1. Mieszanka mineralna (MM} - mieszanka kruszywa | wypelniacza mineralnego o
okreslonym skfadzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka mineralna z ocdpowiednig iloscia
asfaltu lub polimeroasfalty, wybtworzona na goraco, w okrestony sposob, spetniajgca
okreslone wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaltowa utozona i zageszczona.

1.4.4. Srodek adhezyiny - substancia powierzchniowo czynna, ktéra poprawia adhezje
asfaltu do materiastéw mineralnych oraz zwieksza odpornosd btonki asfaltu na powierzchni
kruszywa na odmywanie woda; moze by¢ dodawany do asfaltu lub do kruszywa,

1.4.5. Podloze pod warstwe asfaltowa - powierzchnia przygotowana de uloienia warsbwy z
mieszanki mineralno-asfaltowe].

1.4.6. Asfalt uplynnicny - asfalt drogowy uplynniony lotnymi rozpuszczalnikami.

1.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego
asfaltu w wodzie.

1.4.8. Praba technolegiczna - wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltewe] w celu
sprawdzenia, czy jgj wlasciwosc sq zgodne z recepty labaratoryjna.
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1.4.9, Odcinek probny - odcinek warstwy nawierzchni (o diugadci co najmnie] 50 m)
wykonany w warunkach zblizonych do warunkow budowy, w celu sprawdzenia pracy sprzetu
i uzyskiwanych parametrdw technicznych robst.

1.4.10. Kategoria ruchu (KR} - obcigzenie drogi ruchem samochodowyr, wyrazone w
asiach obliczeniowych (100 kN} na obliczeniowy pas ruchu na dobe.

1.4.11. Pozostale okreslenia podstawowe sa zqodne z odpowiednimi pslskimi normami |
1.5. Dgélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosé wykenywanych robdt oraz za ich zgodnosé
z projektem wykonawczym , 55T oraz z poleceniami Inzyniera .
2. MATERIALY
2.1. Ogdine wymagania dotyczace materiatéw
Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatdw przeznaczonych do robét , Wykenawca przedstawi Inzynierowd do zatwierdzenia
. szczegotowe informacie dotyczace proponawanego zrodia wytwarzania , zamawiania lub
wydobycia tych materiatéw jak rowniez odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych
oraz probki materiatdw . Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badad w celu
wykazania , Ze materialy uwzyskane z dopuszczonego zrodia w sposdbh ciaghy spetniaja
wymagania 557 w czasie realizacii robat |
2.2. Asfalt

Malezy stosowad asfalt drogowy spelniajacy wymagania okrestone w  PN-C-
96170:1965 [&].

W zaleznogci od rodzaju warstwy | kategorii ruchu nalezy stosowad asfalty drogowe
padane w tablicy 11 2.
2.3. Polimeroasfalt

Jezeli dokumentacja projektowa  lub  SS5T  przewiduje stosowanie  asfaltu
modyfikowanego polimerami, to pelimeroasfalt musi spetniad wymagania TWT PAD-97
IBDIM [13] i posiadad aprobate techniczng.

Rodzaje polimeroasfaltow iich stosowanie w zaleznosci od rodzaju warstwy i
kategorii ruchu podano w tablicy 11 2.
2.4. Wypeiniacz

Malezy stosowac wypelniacz, spelniajacy wymagania okreslone w PMN-5-96504:1961
[2] dla wypelniacza podstawowego | zastepczago.

Przechowywanie wypetniacza powinna byt zgodne z PN-5-96504:1961{9]
Tabllca 1. Wymagania wobec materiatow do warstwy scieralnej z betonu asfaltowego

; vaaqama wobec materiatdw |
ik, (Rodzdy matetiaty w zalesnoédi od kategorii|
—r_rUChu it - rrerem——
N ey KR lub KR 2 od KR 3 do KR
5]
1 Kruseywo  lamane granufowane
wig PM-B-11112:1956 [2], PN-B-
11115:1968 [4] skl L. IIpikL KN gty
al ze skal magmowych i|gat.1, 2 Hw %
| przeobrazonych jw.
i DJ ze skal osadowych ki. I; gat.1
‘C) z surowca sztucznego {zuzle|jw.
pemie-dziowe i skalownicze) .
2 Kruszywao tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. I, L=
- gat.t, 2 | =
3 Zwir i mieszanka
'wg PN-B-11111:1996 [1] ki I, 11 E
4 Grys i awir krusmny z naturalnie :
rozdrebnionega surgwea |kl I, II; 1kl I; gat.l |
skalnego wg WT/MK-CZDP 84 |gat.1, 2 £ _J




e AR : -
.: 5  |Piasek wg PN-B-11113:1996 [3) gat. 1,2 i-
|6 Wy petniacz mineralny:
! a) wg PN-5-96504:1961 (9] ! podstawowy, | podstawowy
‘zastepczy i
by innege pochodzenia  wg pyly zi-
orzeczenia laboratoryjnego odpylania, -
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popioty lotne

2)

| wg TWT PAD-97 [13]

"7 |hsfalt drogowy D53, D70, |DS0Y, D70
wg PH-C-96170:1965 [6] D 100
g Polimeroasfalt drogowy DESO A,B,C, | DEBOQAB.LC,

DPa0

jalk dla kl. 1;

gat. 1

tylko dolomity kl. 1, gat.1 wilosci =
mieszance z
frakeji piaskowe] oraz kwarcyty
agraniczenia ilosciowego

innymi kruszywami, w ilosc <

50%: mdm we frakeji grysowe] w
100% m/m we
I piaskowce bez

DFBO
' 17 tylko pod wezgledem Scieratnosci w bebnie kulowym, pozostate cechy

3] preferowany rodzaj asfalty
Tablica 2. Wymagania wobec materiatiw  do  warstwy wigZace],
i wzmacniajgcej z betonu asfaltowege
; ’ EW\/magania wobec materiatow |
Lp. | Rodzaj materiaty lw zalernosdc od kategorii:
e S ————
___|Ar normy i ‘KR 1|lub KR 2 |KR3doKRGE |
1 | Kruszywo tamane granulowane wg
PM-B-11112:1996 [2], PMN-B-
11115:1998 [4] Kl T, I0; gat.t, |kl 1, 11
a) z surowca skalnege 2 gat.1, 2
b)Y z surowca sztucznego {(zuzle
pomiedziowe i stalownicze] jwe. kl. T, gat. 1
2 Kruszywo tamane zwykle
wg PMN-B-11112:1996 [2] kl. 1, 1I; gat.t, |-
| I e 2 o
i3 | Zwir i mieszanka
! wig PN-B-11111:1996 [1] |kl 1,11 .
4 Grys | 2wir kruszeny z naturalnie i
‘rozdrobnionego surowes skalnego |kl 1, I gat.l, kb I, LY
L | wg WT/MK-CZDP 84 [15] 2 gakl 2
5 |piasek wg PN-B-11113:15995 (3] |gat. 1,2 L |
& | Wypetniacz mineralny: |
a) wg PN-5-96504:1561(9] 'podstawowy, podstawaowy
lzastepczy -
b} innego pochadzenia [ty z|-
wg orzeczenia laboratoryinego odpylania, -
____|popioty lotne
7 | Asfalt drogowy
_____ wg PN-C-96170:1965 [6] bsg, 70 [D5O
8 | Polimeroasfalt drogowy IDE30 AB,C
wg TWT PAD-97 [13] 9 'DESD A,B,C,
I IS _ DP30,DPEO
i1) tylko pod wzgledermn scieralnosci w bebnie kulowym, inne caechy jak

BT

wyrdwnawcze]



